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L6 o p t i mdusanfort despersonnes est une préoccupation quotidienne pour tous les acteurs du batiment.

Que ce soit pour des Etablissements Recevant du Public - ERP, des Etablissements Scolaires, des aéroports, des
gares, des Centres Commerciaux, des immeubles tertiaires ou encore des batiments industriels, SOUCHIER,
spécialiste des systémes de désenfumage et de ventilation naturelle, propose des solutions qui répondent aux

nouvelles orientations environnementales en faveur des ¢
SOUCHIER propose une solution globale de gestion des stores , entierement automatisée, en optimisant le
confort des occupants, en prenant en compte les éléments suivants :

1 Luminosité sur chaque fagade,

1 Point de consigne de luminosité

1 Température ambiante

1 Point de consigne de température ambiante

f Présence de vent.

Nord Est
Ouest Sud

La solution de gestion des stores développée par SOUCHIER-BOULLET consiste a piloter la position des stores
ddombrage afin de r ej®ktleari rleemernay odninmeencetntqueatnd n®cessair e
lumiere naturelle.
2.1. PILOTAGE

En période de non-occupation des locaux, les stores ou lames inclinables sont pilotés en position fixe, définie

par | 6utilisateur.

Dans | a journ®e, en pOo®rieomef adbotcicumpade Dnc adresi gmonea uxe

et en fonction de la luminosité sur chaque fagade, et éventuellement en fonction de la température ambiante,
les stores ou lames inclinables sont pilotés pour suivre la course du soleil et bloquer le rayonnement direct.
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2.2. SECURITE DES BATIMENTS - INTRUSION

En mode nuit, si | utilisateur effectue c etleplameafer®édes ag e,
pour se placer dans une position anti-intrusion.
Dans | e cas dbébun store banne, | e store sera repli®.

2.3. LES AVANTAGES
Le pilotage de | o6demltiplesgvantagess s de

0 Permetde limiter la surchauffe du batiment en été et donc de réduire la facture énergétique dans un
batiment climatisé,

0 Maxi miser | 6apport de |l umi re,naturelle quand coOest
0 Permet ddédannul pour | tbauutid iganeur par ,un ®cl airement dir
0 Possibilit® doéint er aalebunde commuwnicatidne | ot GTC
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3.1. TYPEDEPILOTAGE
Léinstallation peut do RPywandmetree ouehuxméiregp»eou «Rlanpng homireav.g e ¢

Pilotage « Pyranometre » ou « Luxmeétre » - Position calculée
L6i nstallation:doit °tre ®qui p®e
- Soit doun pestpacéosunletoit & pe(metlde savoir si le ciel est couvert et donc si le
rayonnement direct est possible)

- Soit ddbune ou de plusieurs sondes de Il uminosit® ext®
tous | es groupes de stores, il per met,ildsecorsall@ana’  tre |
déinstaller un )Juxm tre par fa-ade

Cet indicateur permettr a mywnneresolairesignfidatiffF. v a r ®el | ement
En cas de journée avec une météo couverte, les stores pourront ainsi rester en position non déplié pour maximiser

| bapport de |l umi re.

En cas de journée ensoleillé, les stores se déplieront pour suivre la course du soleil.

Pour calculer |l a position exacte du soleil et contrer |
|l atitude, |l a longitude et | e fuseau horaire de | dinstall]l

Pilotage « Pyranometre » ou « Luxmetre » - Position fixe
Léutilisateur peutfon®@gnaer enmemotsi thonsifri xée en »chass caldas les o |
stores se placeront dans une position pr®d®finie par |

o @D

Pilotage « Planning horaire »

Léinstallation peut ®gal elamingthordire>n cetgui Signifieue lag@ositiop dek stcdrea g e ¢
sera fixe la nuit, et fixe le jour selon des ouvertures renseignéespar | 6util i sateur.

3.2. TYPEDE STORES ET MOTORISATION DES STORES

Le programme SunPack est capable de gérer deux types de stores : volet roulant (pilotage de position en % de

déploiement), ces stores peuvent étre verticaux ou de type « banne » et lames inclinables (pilotage de position en °)
Les lames peuvent étre horizontales ou verticales.

" l
— =

I

/1

Brise soleil a lames orientables

Pose verticale de lames horizontales ou verticales Stores toile déroulants ou volets roulants Store en toiture

extérieur ou intérieur Store banne type Helioscreen

Un « groupe de store » a en commun les parametres suivants :
- Méme orientation et méme inclinaison de facade
- Lafacade a la méme inclinaison
- lls sont tous soit « volet roulant » soit « lames »

- Sbdil s s ontamed ¢ leg lgnee sont toutes identiques : largeur identique, espacement identique,
toutes horizontales ou toutes verticales avec le méme sens de rotation
- Sb6i |l s s o nwvoletdoalant »ylgpsent tous verticaux ou tous « banne »
- Mémes parametres de motorisation: t emps doOéouverture, temps de fer met
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Le pilotage des stores se fait par | édapplication contintu

Afin de pouvoir ouvrir ° des positions inter m@anteidu es,
signal en fonction :

0 Temps doouv erdtowrs (paramétrabde) de s

U La position dbéouverture demand®e (en %) .

Temps de maintien du Signal = (Temps dbébouverture totale)

Afin de pouvoir refermer les stores, | 6 aut omat e cal cul er anaihtiendu sgmgh sen foretion:s e ¢ o
U Temps de fermeture total des stores (paramétrable)
U La position de doéouverture demand®e (en %) .

Temps de maintien du Signal (Temps de fermeture totale

Une position id®ale est calcul ®e ° | 6instant t pour cont
chaqgue changease&ntd bdbduwrerg ure d®&Ff i ni par | dutilisateur.
—f :__: E E — — Exemple :

Pas d’ouverture : 20%

8 h55 9h10 9h35 9h 45

Position idéale calculée : 60% 55% 48% 40%

Position appliquée: 60% 60% 60% 40%
ionnement par pas permet do®viter |l es erreurs de

Ce fonct
| utilisateur du bo®©ti ment

Dans le cas des stores banne et des stores de toiture, le pas d@uverture est de 100%.

3.3. FONCTIONNEMENT « FERMETURE »

Lor sqgue | réedemarreaprasuere coupure de courant, il effectue une séquence de démarrage en fermant les
stores afin de sodassurder |dd nlsa agddsittiiomn de d®part
Cette séquence de « Fermeture » a également lieu lors du passage en Mode Nuit, afin de recaler la position des
stores.

3.4. FONCTIONNEMENT « PROTECTION VENT FORT »

Lorsque | 6i nstallation est muni e doéun asopBriearaerd la vitesse enaximgmu e | a
renseignéepar | 6utdl hsawelati onProeaiecnyentfatw. mode ¢

Les stores sont alors pilotés en fermeture : les lames sont inclinées & 0° et le store est déployé a 0% ce qui veut dire
complétement replié vers le haut.

3.5. FONCTIONNEMENT « MODE NUIT »

Lorsque | 6install &titimon!| &isn s teanl |hadliodeoinuit epllagstpessibée e paramétrer
| 6install ation pour que ktdeslanes ferinées o ictd eds®@p Icie® gjues d wboenn akp:
nuitde sécurite. Si ce param®trage ndest pas effectu®, |l es stores
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3.6. PILOTAGE « SOLAIRE ACTIF »

En cas de pilotage detype Pyranom tre ou Luxm tre, | 6install ation est
piloter les stores en fonction de la position du soleil sont remplies. La position des stores est alors calculée en fonction
de la position du soleil afin de bloquer le rayonnement direct.

Léautorisati on d «Pilotage solaire aatifre estnasservie a: u

0 Une période annuelle définissant les jours de fonctionnement,

U0 Un programme horaire hebdomadaire définissant les plages horaires « Jour »,

U Pas de vitesse du vent supérieure a la vitesse maximale autorisée,

U0 Quelapositiondusoleil,cal cul ®e en temps r ®el en fonction du j ot
«exposé »aurayonnement( | 6 azi mut et | 6®l ®vation solaire sont ca
du soleil).

0 Que le critére « journée ensoleillé » soit rempli

Le critére « jour ensoleillée » est vérifié si :

- Dans | e cas doéune i nst ahddastcondiionsawvantes edteesnplie u x m t r e s
0 Le planning est « Occupation » et la consigne de lux est dépassée et 16 0 p t« comfart lumineux »
est activé

0 La consigne de temp®ratur e amhkonmrhtheaigeesstestatiddp as s ®e

- Dans |l e cas dobéune i nst ankdesadonditoms saivares esprgmplen om™ t r e
0 Le planning est « Occupation » et le pyranométre indique « ciel clair » (la mesure du rayonnement
gl obal est compar®e ° une formule math®matique

est possible)
0 La consigne de température ambiante est dépassée et| 8 o p«tconfwrhthermique » est activé

Option position fixe
Lébutilisateur peut d®sormais choisir de fonctionner en g
Dans ce cas, plutot que de suivre la course du soleil, la protection solaire sera pilotée dans une position fixe définie

par | 6utilisateur.

3.7.  PILOTAGE « SOLAIRE INACTIF »

En cas de pilotage Planning hor air e, Nuitsm ells esiudans tedmodesqtial | a
fige |l a position des stores ®gale " | a posit pilotage soleires ei ¢
inactif »

En cas de pilotage Pyranométre ou Luxmétre et | or sque nlo&isn s tpals| altiti»crolréii mset a¢l | a
également dans ce mode si les conditions pour piloter les stores en fonction de la position du soleil ne sont pas
remplies. Encore une fois, les stores prennent la position « pilotage solaire inactif »r e nsei gn®e p.ar | 6ut
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3.8.  JOURNEE ENSOLEILLEE

VoiciciRS$aa2dza S OFa (&Ll dzS FRaeFSOrINSlaimidéeRS tred éngokiiéa. &
RS

Pour illustrer @portance du pilotage en fonction de la position du spteiS & @A & dzSt & Ot GsS |
horizontales sont montrés.
Planning Mode Visuel de c6té | ExplicationspositionT Facade EST
Minuit : . —h . .
_5h Nuit Mode Nuit En mode nuit, les lames sont fermées.
5. Jour / Pilotage Nous sommes désormais en planning "Inoccupation”
. solaire lames sont donc en position "pilotage inactif, qucest
7h | Inoccupation| :
inactif 90°.
7h- Jour / Pilotage Tot le matin, le soleil n'est pas encore assez haut pol
. solaire géner les occupants. Les lames sont donc en positiol
8h | Inoccupation| . o . R
inactif pilotage inactif", qui esti 9C.

Le soleil se leve,dtcasionnaine géne pour les

8h- Jour / Z'(L?;?rgee occupants cété Est du batiment. Les lames se placer
10h | Occupation actif dans la meilleure position pour contrer le rayonneme
direct tout en apportant le maximum de lumiére.
Le soleil continue son ascensiomcitasionnaine géne
. B pour les occupants coté Est du batiment. Les lames ¢
Pilotage = . ..
10h- Jour / solaire N placent dans la meilleure position pour contrer le
12h | Occupation actif N rayonnement direct tout en apportant le maximum de
. lumiére. La position des lames est donc plus ouverte
™ précédemment car le soleil estiplhaut.
Pilotage [ — A partir du débutaprésmidi, le soleil passe de l'autre
12h- Jour / : : ~ s o A
. solaire E c6té du batiment, il n'est donc plus génant. Les lame
20h | Occupation . . = e . -
inactif sont donc en position "pilotage inactif*, qui@d0.
Pilotage Nous sommes désormais en planning "Inoccupation”
20h- Jour / . o . P
. solaire lames sont donc en position "pilotage inactif, qucest
22h |Inoccupation| :
inactif {0
22h- . . . .
Minuit Nuit Mode Nuit - En mode nuit, les lames sont fermées.
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Lbaut GumBdcleV3peut g ®r elgroypas segstor@s.

Architecture avec sondes de luminosité :

Commutateur Général 1 dérogation par groupe 4 sondes de luminosité extérieure 3 sondes de température ambiante = Sonde de vent

® o000 eeeE T

4 groupes de moteurs

Ecran tactile

Architecture avec pyranomeétre sur le toit :

Commutateur Général 1 dérogation par groupe 1pyranométre 3 sondes de température ambiante  Sonde de vent
~ l.\
Sa oyl o P
O}f G} O} O =
= = =
Wocbus @[;g @

Ecran tactile

L 4 groupes de moteurs
Le raccordement © une GTC/ GTB permet de visualiser | 6®t e
consignes, dbéeffectuer des demandes de d®rogation dobéouve

manuel é .
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Si un unigue automate SunP a ¢ k
4 SunPack V3 esclaves sur un SunPack Maitre.

Ceci per met

déavoi

20 groupeo de torgg aveca:t i o n

1 Capteur de vent commun aux 20 zones,
1 1 unique écran tactile pour les 20 zones,

Maitre

Groupe Store 1
Groupe Store 2
Groupe Store 3
Groupe Store 4

Wrodbus

Esclave 1

Groupe Store 5
Groupe Store 6
Groupe Store 7
Groupe Store 8

Esclave 2

Groupe Store 9

Groupe Store 10
Groupe Store 11
Groupe Store 12

Esclave 3

Groupe Store 13
Groupe Store 14
Groupe Store 15
Groupe Store 16

Ver 1.010

V3 peut 4dgmupesde siores q n®d'u s

Esclave 4

Groupe Store 17
Groupe Store 18
Groupe Store 19
Groupe Store 20

pouvons

jusqud”

Ecran tactile

10/52
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SECURITE - PRECAUTIONS D6 | NSTALLATIOONIET SBTI ON

Il est important de lire attentivement et entierement ce manuel avant toute installation ou utilisation du
systeme.

Utilisation conforme
A Ce manuel est valable pour le modéle SunPack V3

A Conservez ce manuel pour | e montage, | dentretien, |l a n

A Placez | 6appareil dans un e mnneiefficacténneanireate; kd@auvudnetv elelce
(extraction naturelle ou m®canique) de |l a zone trait®
humidité.

A Certaines piéces sont en matiére plastique et cellulose, ®I| oi gnez | dappareil de tout e

Les op®rations déinstallation, mai ntenance, entretien ¢

effectuées par des personnes dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales sont réduites ou des
personnes d®nu®es dbéexp&ncesmnepeodudt.u de connai s

Responsabilit® de | 6installateur

A Ldinstallati on e tsysttnae néuessite tiresawinfaire etdles compétences particuliéres :
électricité, couverture, étanchéité, travail en hauteur... Le respect des habilitations réglementaires spécifiques,
normes de s®curit® ettemannst all ati on incombe | d6in

A Avant toute intervention, une ®valuation des risqgues

conformes et en adéquation aux risques est obligatoire (gants anti-coupures, lunettes de sécurité, chaussures
de s®curit® ¢é).

A Contrtlez | 6®tat de | 6appareil apr s |l davoir d@ebTitl ®.
dommage lié au transport et non-signalé sur le bordereau de livraison sera irrecevable et hors-garantie.

A D®l imitez votre zone ddintervention avec du balisage d
| 6appareil, ddédinstallation, de maintenance et dobéentret

A La garantie ne couvre pas |l es dommages r®sultant doéune
raccordement.

A Utilisez unigquement |l es accessoires doéorigine, fournis

A Respectez |l e sens doéinstallation et de raccordement de

Mise en garde T risques électriques
A Comme pour tout appareil électrique comportant des parties mobiles, des risques existent. Pour utiliser cet

appareil en toute s®curit®, |l 6op®r ateur doi t di sposer
prudence | orsedello@ixmpdtoallaat iomn
A lsolez ®l ectriquementle sedtianpquraprirecipal d eet | &ciomssti ginleat i on en
®l ectrique, " | b6aide de mat®riel de consignation confo
A La tension déal i ment anaintenila@rsionta +F0Y. Uree tensers tpe adsekoal trop haute
peut endommager | 6appareil. Ne pas mettre | dappareil s
R gles g®n®rales de s®curit®, guel ques pointis ° consi d®r

A Si un intervenant travaille seul, dispose-t-elle une PTI (protection du travailleur isolé¢) ou un DATI (dispositif
d'alarme pour travailleur isolé), qui en est averti, et en cas de probléeme comment pourra-t-il étre secouru
(téléphone portable, talkie-walkie ...) ?

A Lidtervenant porte-t-il des chaussures adaptées et disposent-ils des EPI nécessaires & son intervention ?

A Les cables électriques sont-ils sirs et de section adéquate ?

A Les composants assurant | a pr ot dscsiirsedbde pudsasce adéquatelre de | 6

En cas dobéaccident

Faire appel au personnelci-d e s sous en c aebon ldgravitd de ladsiuation :

A Personnel de secours du site : étudier cette hypothése avec le responsable du site client
A Num®ro de t ® ®p:ltanposez b @l2r genc e

Ver 1.010 11/52



Le SunPack V3 est la nouvelle génération de systéeme automatisé développé par Genatis pour le pilotage des
sotres.

6.1. PRESENTATION

Le SunPack V3 est un systeme de régulation dédié au pilotage des stores.

Il permet de piloterj u s gdw@lipes de stores indépendant en fonction du rayonnement sur chaque facade.
Lé6®cran tactile couleur permet une configuration rapid
prise en main rapide par | 6utilisateur final

6.2. SCHEMA PRINCIPE DES COMPOSANTS

Ecran tactile - Référence 09565-0 Sondes de luminosité extérieure — Référence 09216-0

#Wodbus N ~
-
e ]
GTB Pyranomeétre - Référence 09216-9 " -
e
Sondes de température ambiante
NTC20K: Référence 09203-0C — - .
Sonde de vent

0-10V: Référence 09216-12
Impulsionnelle: Référence 09431-0

" !' o 0-10V 0-40°C: Référence 09501-0 + 09556-1
Automate - Référence 09201-5

e e e

Boutons impulsionnels dérogation — Référence 13903-0B

0-10V 0-50°C: Référence 09206-0A _

Brise Soleil Lames

O O)g O 6

Volets % Commutateur Général — Référence 13904-0A

roulants/Stores . '

Synoptique de principe

Ver 1.010 12 /52
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7.2. RACCORDEMENTS

Caractéristiques

A Tension dobéal 23néant ati on

A Consommation : 50 VA

A Protection : 230 Vac : Disjoncteur

A Coffret: PVC gris RAL 7035/ IP56

A Dimensions (L*H*P) : 380 x 200 x 140

A Poids: 2,7 Kg

A Automate :
A Alimentation 24Vdc
A 12 entrées universelles / 4 sorties digitales /4 sorties analogiques
A Bornier débrochable
A Température fonctionnement : 0é +50 °C
A IP55
A Mémoire flash interne pour la sauvegarde des parameétres en cas de coupure de courant
A Communication Modbus RTU RS485
A Puissance des sorties TRIAC : PWM Maximum 1A
A Puissance des sorties relais automate : 230Vac / 6A
A Puissance des relais externe : 230Vac /10A

Ver 1.010 13/52



Automate de régulation

Automate Leds indication de
Leds communication fQsutkd RSa
vers GTB commande

Led indication

systeme en
fonctionnement
Ao | [2OM o R
( AU/DI 2 M2 e o M3 MODBUS B
Al/DI3 M3 © o MA MODBUS A
Al/DI 4 M o o MP MP-BUS (OPTION})
Al/DIS M5 © off External BUS B .
Al/DI6 Mg © R T oA External BUS A - Alim.
Ground G0 © ‘,91' "3 o Ground sut Bus de com.
Entrées universelles Ground G o of] 24V out
(Capteurs, < v @O 0G0 OCJ) | Groundin
commutateur, bouton,) AlDI7 © )
A/DI 8 Mg © ofl OQ) | 2avin D
Al/DIS Mg o
Al/DI 0 Mi0e
Al/DI 11 Mi1e , \
Al/DI 12 Mi2e -O-
Ground G o e D3 (I: NO
\_ Ground 60 o O o) OC) |nc D04
4 com
AO 1 01 e RON ¢ D] Q0O ]
Triac 1 e “o- b
24 VAC Vi e ' 2 o(3CJ |nO 1
Ground G0 e Relais d
QO reor | e
Triac 2 T o a[] Q) |com
24 VAC V1 o B (Commande
Sorties analogiques, triac| Ground G o SELECT _;6:_ ouverture/
(Variateur ventilateur, = MCOBUS AUDHESS ! ° B?J Qg |no 1 Fermeture)
registre air neuf, AO3 03 © ;1; 12 O e B2 (I: NC DO 2
commande VNI) Triac 3 T e 16 L™ Bl OQ) |com
24 VAC Vie 8 ] a J
Ground G © afof |[2eeeee)
A0 0 o 2 bCg E'S 300 |no 1
Triac 4 T o
24VAC Vi o ofJ O |NC  DO1
\_ Ground G o o Al OQ) |com ) j

Ver 1.010 14752



Entrées /Sorties

Désignations Entrées/Sorties Type Bornes Détails
. 0..10V -> 0..5000 W/m2
Pyranométre (en Volts) 010V -> 0..2000 W/m?2
. . ou
ou Entrée analogique | 0-10V M1/ GO
L 0..10V -> 020 klux ou
Sonde de luminosité Groupe store 1 0.10V -> 0..50 Klux ou
0..10V ->0..100 klux
0..10V -> 020 klux ou
Sonde de luminosité Groupe store 2 Entrée analogique | 0-10V M2 /GO |0..10V -> 0..50 klux ou
0..10V -> 0..100 klux
0..10V -> 020 klux ou
Sonde de luminosité Groupe store 3 Entrée analogique | 0-10V M3/GO0 |0..10V -> 0..50 klux ou
0..10V -> 0..100 klux
0..10V -> 020 klux ou
Sonde de luminosité Groupe store 4 Entrée analogique | 0-10V M4 /GO0 |0..10V -> 0..50 klux ou
0..10V -> 0..100 klux
NTC20K / NTC
Sonde de température ambiante Groupe Store 1 Entrée analogique 0-10V M5/G0O |0..10V ->0..40°C
0..10V -> 0..50°C
NTC20K / NTC
Sonde de température ambiante Groupe Store 2 Entrée analogique M6 /GO0 |0..10V ->0..40°C
0-10V o
0..10V -> 0..50°C
NTC20K / NTC
Sonde de température ambiante Groupe Store 3 Entrée analogique M7 /GO0 |0..10V ->0..40°C
0-10V R
0..10V -> 0..50°C
Entrée analogique | 0-10V
‘E";trée v Lisions 0..10V -> 0..35 m/s ou
Sonde de vent . . P M8/ GO | 0..50 m/s
impulsionnelle ou
ou Contact
Entrée digitale sec
Bouton ouverture/fermeture Groupe Store 1 Entrée analogique | Résistance |[M9/GO |-
Bouton ouverture/fermeture Groupe Store 2 Entrée analogique | Résistance | M10/ GO |-
Bouton ouverturfa/fgrmeture Groupe Store 3 Entrée analogique | Résistance | M11/ GO | -
Commutateur général fermeture
Bouton ouverturg/f?rmeture Groupe Store 4 Entrée analogique | Résistance | M12/ GO | -
Commutateur général ouverture
Commande ouverture Groupe Store 1 Sortie digitale Libre d.e A3 -
potentiel
Commande fermeture Groupe Store 1 Sortie digitale Libre Qe B3 -
potentiel
Commande ouverture Groupe Store 2 Sortie digitale Libre d_e C3 -
potentiel
Commande fermeture Groupe Store 2 Sortie digitale Libre d.e D3 -
potentiel
Commande ouverture Groupe Store 3 Sortie analogique | 0-10V AO1/ GO |-
Commande fermeture Groupe Store 3 Sortie analogique | 0-10V AO2/ GO |-
Commande ouverture Groupe Store 4 Sortie analogique | 0-10V AO3/ GO |-
Commande fermeture Groupe Store 4 Sortie analogique | 0-10V AO4/ GO |-

. Modbus Adresse esclave 20,
Pyranométre (en Modbus) Bus de com. RS485 EA/EB Data sur registres 2 et 3
Ecran tactile/SunPack Esclave Bus de com Modbus EA/EB |-

' RS485
Modbus
GTB/ Modbus Master Bus de com. RS485 MA/MB |-
Alimentation automate Alimentation 24 Vdc GO/P1 |Raccord® dao.l
Alimentation capteurs/Ecran tactile Alimentation 24 Vdc GO0/ P2 Pgur Ies: capteurs
alimentés en 24 Vdc

Ver 1.010
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7.3. SCHEMA DE RACCORDEMENT GENERAL

= 0
- 1
Bouton dérogation Fermeture Groupe 1 O
T
— O 2 O Fyranomé&tre OU .Snnd.E de.lumlnos.lte extérisurs Groupe Store 1 Al/DI 1 ) M] ° - Extension connectors EmE : : Modbus master IN B (-)
Bouton dérogation Duverture Groupe 1 Sonde de luminosite extérieure Groupe Store 2 Al/DI 2 2 e Modbus master IN A (+) GTB
o 3 AI/DI 3 13 e Communication MP-BUS (OPTION)
— - wi oabus -
Sonde de luminosite extérieure Groups Store 4 '::;[D)llg ::: : o master (MA+MB): External Modbus B (-) *
onde de température smbiznte Groupe Store = . .
L. Commun bouton Groupe 1 —_O 4 Sonde de température smbiznte Groupe Store 2 Al/DI & Mg o % @ -#. RxD (receive) gx\i&;:?l Modbus A (4
g:gﬂ:g % : @ -):(- TxD (send) 24V out
T % @) oVin
g O 5 Sonde de temperature ambiante Groupe Store 3 AIDIT M? ) o ~
Bouton dérogation Fermeturs Groupe 2 g Sonde de vent 1—AI/DI 8 L M4 h X 24 Vin
T Al/DI 9 g FUISE SA FAST 1124 a5 Modb
< *multi24 as us
— 060 AI/DI 10 @ master OUT to slave
Bouton dérogation Ouverture Groupe 2 ‘ AlDI 11 o
Alf oZ o Ie
o’ G;E:lfl\j a% r ] e D3O Ino Commande
i - (
| Ground 9 @ - = oD} Inc pDO4 Fermeture
L. Commun bouton Groupe 2 ——O 2 o Om { . e D'l (X’ COM _| Groupe Store 2
Relais ——— AQ1 =z =0 I i - .
T Commande Ouverture Groupe Store 3 Triac 1 8 -*- :«. Do4 .
O 9 Q | 24 VaC g —if] e O no 1 Commande
Bouton dérogation Fermeturs Groupe 3 - Ground % [ ‘/ «| e Q (‘x‘ NC DO 3 Ouverture
Relziz ——— AD2Z W —J-- 7] 1 lcom | Groupe Store 2
- O 10 O Commande Fermeture Groupe Stare 3 Triac 2 & — =l o (1 \__I —
Bouton dérogation Ouverture Groupe 3 24 VAC o K Dos
Ground 0 Fle B3 ('I'\ NO )
OoOn ] A Commande
Relais 7_"*:30 3 32T —- if,-—-. o) (?I: NC »DO2 | Fermeture
L. Commun bouton Groupe 3 ——O 12 Commande Quverture Groupe Stare 4 24 V;é 18 (-] L] o B] ( X COM | — | Groupe Store 1
m LED
I—Gmund 41-C3 ':¢€'|m.> )
T Relais AD 4 2l ] e AIOC] N0 | ———  commande
J— (13 e Commande Fermeture Groupe Store 4 Triac 4 1L [ Y1 INC DOl | Ouvert
Bouton dérogation Fermeture Groupe 4 Al e ,ﬂ2 \ I uverture
24 VAC o)) = - Groupe Store 1
m oz { . °M /X COM roupe 5tore
- 014 Q) round m ﬁ‘ — = LA
Bouton dérogation Ouverture Groupe 4 Ll
15
L. Commun bouton Groupe 4 ——O 16 ‘¢' ‘
T AT
— 17 I
Commutateur Fermeture générale . b . |D D G Dl
T — co<a@
- 18 N =T= g8 é Fi
Commutateur Quverture générale \ = $ E NTC10
| ﬁmn A
L~ Commun commutateur général ——O 19 CF— o O

Ecran LCD
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7.4.

BORNIER DE RACCORDEMENT DES BOUTONS DE DEROGATION LOCALES ET DU COMMUTATEUR

GENERAL
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19
OANONNONNGOENOEEONNCENOENGENEOINONNONRGENEGINOENGHE RGN NGH NG
— — ~ ~ m (] =T =t
e e s |3 v |3 v T R R
Ve p S\ : P R T S\ 3 oy g
F\EF\S (| F\ER\S (o oF\EFNS ol RNERNS  E| FERNS [
o 2 c =l 2 c o = c 8 2 =3 H] 3
% B g % E g % E g = 5 g & S 5
g | 3 g |8 3 g |8 3 & g 2 I 2
- : H b g b - : - 5 EolE g
s g E 8 S E g g E g S g 8 |8 g
5 ] E 5 =] E 5 =] E = 5 £ O
2 2 8 & 2 8 & 2 8 2 3 8
Bornier de raccordement
Borne Type Désignation Caractéristique
1 ENTREE Bouton dérogatiory Demande fermeture Zone 1 Contact sec
2 ENTREE Bouton dérogatiory Demande ouverture Zone 1 Contact sec
3 ENTREE Réservé -
4 ENTREE Commun bouton dérogation zone 1 Commun
5 ENTREE Bouton dérogatiorg Demande fermeture Zone 2 Contact sec
6 ENTREE Bouton dérogatiory Demande ouverture Zone 2 Contact sec
7 ENTREE Réservé -
8 ENTREE Commun bouton dérogation zone 2 Commun
9 ENTREE Bouton dérogatiorg Demande fermeture Zone 3 Contact sec
10 ENTREE Bouton dérogatiorg Demande ouverture Zone 3 Contact sec
11 ENTREE Réservé -
12 ENTREE Commun bouton dérogation zone 3 Commun
13 ENTREE Bouton dérogatiory Demande fermeture Zone 4 Contact sec
14 ENTREE Bouton dérogatiorgy Demande ouverture Zone 4 Contact sec
15 ENTREE Réservé -
16 ENTREE Commun bouton dérogation zone 4 Commun
17 ENTREE Demande Ouverture général Contact sec
18 ENTREE Demande Fermeture général Contact sec
19 ENTREE Commun commutateur général Commun

Ver 1.010
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7.5.

RACCORDEMENT DES COMMANDES OUVERTURE /FERMETURE DE LA ZONE 3 ET 4

Contrairement aux groupes destoresl et 2, | es commandes ddemu
groupesdestores3et4ne se raccordent pas directement
sur les 4 relais a disposition dans le coffret (imageci-c ont re doéun rel ai s)
Dans | e cas déun coffret avec 4 zones, de g

- Relais ouverture groupe 3

- Relais fermeture groupe 3

- Relais ouverture groupe 4

- Relais fermeture groupe 4

Lorsque la bobine est alimentée, le contact est actionné entre les bornes 11-14 des relais.

Ver 1.010 18 /52




7.6. RACCORDEMENTS DES CAPTEURS

Sonde de vent en 0 -10V i Référence 09216 -12 :

Capteur de vitesse de vent
de type 0-10V
Ref. 09216-12

— x

z

v @

] ﬁ g -
g 2 = £
s 5~ 09
12|43

m : |: IEI - :| Extension connectors D : : El : : o B
M3 o Communication ° MA
W o with Modbus o Mp
5 o = niaster (MA+MB): o[
W6 o 2 (:1'“:) =& RxD (receive) :Eg
gg 0 a 2 TXD (send) oP)
o
IR O
=}
Y 8 oh OO
WMo o 2 FUSESAFAST
Migo P
Milo § -
me | 22 i
[ @ n |:|'——7" : °D2<_X.:
Sonde de vent impulsionnelle 1 Référence 09431 -0:
Capteur de vitesse de vent
de type impulsionnel
Réf. 09431-0
ov | +
|
Rﬂ : : é”i : Extension connectors D : : E| : : o \|B
M o Communication o MA
W o with Modbus o Mp
NS o o3 nf:aster (MA+MB): ofp
Mg o z (:T:] = RxD (receive) :Ef‘]
gg : 2 -:@:— TxD (send) )
M e g @ ° 60 ‘(Xj
B o B ol OO
Mg o = FUSESAFAST
Mi0o »
M1 8
e | SZ -3CA
G ° oz ) ~
GU © % rll‘|I— - _7/ ‘e D2 \_X./
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Pyranometre en Modbus

T Référence 09216-9 :

Adresse Esclave : 20
Data sur registres 2 et 3

Pyranométre en Modbus
Réf. 09216-9

ModBus B
ModBus A
24 Vde

~
«
"
FS

MI o
M2 o
M3 o
M o
M5 o
M6 o
G0 o
G o

4 - =
- @@ _[ Extension connectors EI - |:l -

Sesssees eeessses

M7 o
Mg
Mg o
Mi0o
Mite
Mi2e
G °
G0 o

puodas.iad aduo bupjuig

11-NNY

as
2

Communication
with Modbus

rr:aster (MA+MB):
CT:] <= RxD (receive)
U 3% TxD (send)

o M8
o MA
o P

o8
ofA

° 0
o P2

°G0
ol OO

FUSE SA FAST

Ver 1.010
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Sonde s de luminosité 0 -10V i Référence 09216-0
Groupe store 1 :

Sonde de luminosité
Groupe Store 1

Réf. 09216-0
S + =
] c
256

m} : Extension connectors o MR
M3 o Communication o MA
M o with Modbus o MP
W5 o o master (MA+MB): ofB
—9f 1
M6 o 2 @ 0= RxD (receive) :E‘g
o B X TxD (send) o
N
go | 8 on OJ
Mo o 2 FUSE SAFAST
mloo P
1o o
ox
Mi20 5C ° D3 OO
G0 ° Qz b
0o |w nE —=--/II OO
Groupe store 2 :
Sonde de luminosité
Groupe Stare 2
Réf. 09216-0
5 + -
2534
m Z Extension connectors :ﬂg
M3 o Communication
W o with Modbus o P
S o = n’lwaster (MA+MB): o B
\6 o = Ci"_":] = RxD (receive) :Eﬁ
G0 o 3 =4 TxD (send) oP)
W o a
Mg o o Pl O
W o E " FUSESAFAST
Mi0e 0
Mito 3
o o=
meo| 28 S
@ g Af =--/I1] "2
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Groupe store 3 :

Sonde de luminosité
Groupe Store 3
Réf. 09216-0

Aoul
UB+
Gnd

B oM
T o MA
M e Communication
M o with Modbus oMP
W5 o =5 r’r:aster (MA+MB): ofB
M6 o 3 (:"_":] BERD (receive)) 24
gg ° 3 2% TxD (send) 0P
HR )
o
e < 8 o OO
M9 o @ FUSE 5A FAST
Migo »
Mito § :,
ws | 2% i
G0 o g r"\r'_ —F-- / *l 2 DZ CX/
Groupe store 4 :
Sonde de luminosité
Groupe Store 4
Réf. 09216-0
5 + ©
256
m z Extension connectors o M8
M3 o Communication o MA
W o with Modbus o MP
WS o = master (MA+MB): ofB
e o 3 CT:] % RxD (receive) :E‘(‘)
gg ; % = %% TXD (send) o
e a U b
M8 o o oP1 OO
Mo o '8 FUSE 5A FAST
Mioe P
Milo gm
Mi2e
s 25 ° D3O
e g As =711 R
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Ce capteur existe dans deux versions avec des plages de mesures différentes.
- Versiond»:aSadz2NBE 2dzljdzQt pn {(fdzeE RSdzE NBIfIl 3Sa azy

#4 #5
S1=0..20 kLux Sl =0..50 kLux
IMP = 0..2000 fc IMP = 0..5000 fc

- Version@»Y a S a dzNJ00 dwzaldudzegages sont possibles, soit 20 klux soit 100 klux

DIP-Switches - Select Measuring Range
2klLux SW1:ON SW2:OFF SW3.0FF
20kLux___SW1:OFF _SW2:ON___SW3:0FF
100kLux SW1:OFF SW2:0FF SW3:0N

DIP-Switches - Select Device
Device LDF SW4:0N
Device LIB5/LI04 SW4:0OFF

Ver 1.010 23 /52



Sondes de température ambiante

Groupe store 1 :
Sonde de température ambiante NTC20K i référence 09203-0C

Sonde de température
NTC20K
Groupe Store 1
Réf. 09203-0C

sy
'I\ﬂ : : élli : Extension connectors B : : EI : : o M3
M3 e Communication ° WA
Md o with Modbus o MP
S o = nf'waster (MA+MB): o B
W6 o = (:TD 35 RxD (receive) :Eﬁ
gg ° e &% TD (send) oP)
M7 o % @ ° 0 m
. o opt OO
mg ° ° FUSE SAFAST
M1ge P
@
Milo Q=
Mi2o & o3 CO)
G o az o
“e Jg A- =~/ 2

Sonde de température ambiante 0-10V i référence 09206-0A

Sonde d’ambiance
Température
Groupe Store 1
Ré&f. 09206-0A

“: >% -]
sds E 3 6

142 |1
e o iB
e o i
M3 e Communication
W o with Modbus oMp
I o = rr:aster (MA+MB): off
W6 o 2 (:'nll‘_'lllj 35 RxD (receive) :Eﬁ
G0 o 2 =4 TxD (send) oM
G0 ° [e) '
M7 o % @ o0
i o o oP1 OO
o o % FUSE SA FAST
Migo P
Milo § -
Mi2e c °
e | 25 12899
@ Jg A =~ /1] *B S
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Groupe store 2 :

Sonde de température ambiante NTC20K i référence 09203-0C

Sonde de température
NTC20K
Groupe Store 2
Réf. 09203-0C

el
M1 : o IR
M2 o A
M3 o Communication
W o with Modbus o lP
Ms o = rr:aster (MA+MB): off
M6 o 2 (::ll_,lllj <02 RxD (receive) :E‘é
gg ° 2 3 TD {send) oP)
N © e
° I}
M8 o o oP OO
Mo o 5 FUSE 5A FAST
Moo 0
Milo &
Mize S o3 CC
G o oz ~
G0 e @ A,L I:P**/ ‘ °D2\_X./
Sonde de température ambiante 0-10V i référence 09206-0A
Sonde d'ambiance
Température
Groupe Store 2
Réf. 09206-0A
‘g E °
s Fxé
14| 2 1
m Z = [][@ =| Extension connectors o M3
i Semmucaton | yp
m’;‘ : = rrlwaster (MA+MB): o [B
M6 © = (:I‘W_'mj 0= RxD (receive) :E‘g
gg ° 3 3% T*D (send) oP
M7 o % @ oG CXD
Mg o o of1 OO
M9 o 5 FUSESATAST
Mige @
Mito § -
Mi2e
we | aS "D3C
@o |u 1T —--/]"| D25
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Groupe store 3 :
Sonde de température ambiante NTC20K i référence 09203-0C

Sonde de température
NTC20K
Groupe Store 3
Réf. 09203-0C

LT3
‘ m : : IEI - :| Extension connectors [j : : I:] : : o MB
M3 o Communication o MA
W o with Modbus | oMP
W5 o = rr:aster (MA+MB): ofB
V6 © 2 CT:’ =0= RxD (receive) :E’é
gg ° 3 3% TxD (send) o
— 3 © @O0
W8 o ® o1 OO0
Vo o 'g FUSE 5A FAST
Mioo P
Mito g »
Mi20 c
N o RIS
G0 o 8 f“\'l_ [:l'__/ o D2 \L
Sonde de température ambiante 0-10V i référence 09206-0A
Sonde d'ambiance
Température
Groupe Store 3
Réf. 09206-0A
$ 0§,
e 'E 6
142 |1
’hﬂ 2 |: é - :| Extension connectors B : : |:| : : o |8
M3 o Communication o MA
M o with Modbus o P
T o n:aster (MA+MB): o R
Mg o z (:T::) 5 RxD (receive) :E‘g
gg : 3 2% TxD (send) oP
. ©
i 8 LECS
Mo o b FUSE SA FAST
Mioe @
Mile § -
Mi2e cC
152
e Jg Ac -/ 7R
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7.7.

REGLAGES DES ADRESSES MODBUS

Réglages des adresses Modbus via le sélecteur dip-swtich

AlDI Ml o
AI/DI 2 M o MODBUS B
A4 | 3 - MP-BUS (OPTION)
Al/DI5 M5 o on T g;ema} gﬂgi[[sllaue mo:e}}
Al/DI 6 Mg © NN erma slave mode|
el S SR L sz S
A7 | LXIM o ©O jzl:i:din
s | e - O
ADI 10 .:. Mioe
s | e % o
roun e : * ° NO
gmmj :*: gg o O oD O [Ne } DO4
201 o | aon D1 O | com
g::% i o | F Xt (300 |vo
roun ° °o(JO) |nc (DO3
Tr‘i::cc); ?]2 o o[] Q) |com
24 VAC VI o
Ground [ ° BS (x] NO
TAC}; %3 : 0B} O |Nc  rDO2
e | 5% < -1 G |com
Ground G0 e
2 e g
fiac : Y NC DO
2 [0 - 41 &) |com
Chaque dip-switch représente une valeur binaire :
- Dip-switch 1 =32
- Dip-switch2 =16
- Dip-switch3 =38
- Dip-switch4=4
- Dip-switch5=2
- Dip-switch6 =1
SunPack Dip-switch 1 | Dip-switch 2 | Dip-switch 3 | Dip-switch 4 | Dip-switch 5 | Dip-switch 6
Esclave N°1 OFF OFF OFF OFF OFF ON
Esclave 1 : Adresse 1
Esclave 2 : Adresse 2
Esclave 3 : Adresse 3
Esclave 4 : Adresse 4
Ver 1.010 27152



7.8. RACCORDEMENT DU BUS ENTRE LES SUNPACK

L LA A - -

W e ™ of Extension cormectirt Bl e olde o j GTB l

0o Communscation

: x g | master (MA+ME)

™ o E ' e RxD (recehe] SunPack V3

=g ’ a R TD (send) PAIE
w, o

— 3§ ©

8 o L

M e 2

e b

.‘! : - Evtendion conmectons 'm!m

oo Communication

Mo with Modbus

[ mastor (MA«MB)

o -!* RxD frecene) SunPack V3

14 36 TD tsend) ESCLAVEN"1

o

Mo

Woe

I Nigo

Eutension commectors g2 Sl 2| oM ()

Communication
oW (

1 master (MA+MB) ok
' FE RO (recene) -3 SunPack v
*Txow Yoo ESCLAVE N'2

EES| SEFEEESE

@sJad aouo bunung i as.1ad acuo bunung

oo oce//ocoeocene

- Extension connectons 'mlm

Commurnscation

with Modbus
g master (MA«MB)
2 B RxD (receive) SunPack V3
a 36 THD (send) ESCLAVE N'3
3
°
2
w
o
m Extension connectoes 'mlm

Commurscation

with Modbus
g master (MA«MB)
- # RxD (recenve) SunPack V3
a .*. TxD fsend) ESCLAVE N'%
:
°
L
w
o

ECRAN TACTILE

NTC10

o &

Pour le bus de communication, utilisation de cable blindé de type LiYCY 4 * 0.75 mmz2,
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7.9. ECRAN TACTILE DEPORTE

7.9.1. Caractéristigues technigues

Ta

I I v B

| e

8.9.2 Raccordements

Alimentation : 24 Vcc/Vac
Température de fonctionnement : 0é + B°C
R®s ol uti on:320«24Dx®c r an

des"l 6 ®cr an

Classe de protection : 1P20
Sonde de température intégrée
Communication Modbus

Léali mentation 24Vdc de | 6®cran peut °tr e lLebSurdPack.h ®e di
La distance maxi mal e entlLe8unRadk®stded@Ométact i | e d®port® et
8.9.3 Dimensions
AAA ™ 7 sl J
7.5 mm|
A
g
ERN
7| ; B
Wl ez 0 e :
~ o jn 5 _a_
LB
b
:) E
v -
Y y, -
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894Mode dobéempl oi de | 6®cr an

8941 Ecran de d®marrage et ®cran dbéaccuei l

A Ila mise sous tension de | d6®cran, | 6®cran de d®marrage
X Mesure Pyranométre Saison en cours  Horloge du systéme
Mesure Luxmeétre
Grou — i
pe Store 1 - 01/96/ 2025 Menu installateur
SOUCHIER 14:30 Code 999
~ F BOULLET
Y Version V1.010 D

BOULLET

Référence : 09565-0 . .
Menu dérogation

Calculs solaires

Appuyez sur les fleches
pour voir les autres zones

Démarrage de lI'automate ...

Ecran de —
démarrage @ —
Etat des stores —

Ecran d’accueil Bandeau dynamique

Mode de fonctionnement en cours
Pour le Groupe Store 1

Dans le cas de store type « lames inclinables » Dans le cas de store type « volet roulant»
l'icone suivante sera représentée et la Uicéne suivante sera représentée et la
position sera calculée en °. position sera calculée en %.
En cas de perte de communication entre | 6aut omeantere et

blocage sécurité aprés une tempo de 4H (la fonction peut étre désactivée).

lcdnes pouvant apparaitre sur I'écran d’accueil:

Occupation en cours
Ceci correspond au Planning Occupation du Groupe Store en question.
En cas d’inoccupation 'icone disparait.

Nuit en cours
Ceci correspond au Planning Nuit.
Licéne disparait quand on est en mode Jour.

Ciel couvert ou Ciel clair (information instantanée) — Apparait uniquement si un pyranométre est présent.

Protection vent fort en cours (vitesse du vent supérieure a la limite renseignée par I'utilisateur) — Apparait uniquement
] si une sonde de vent est présente.
— Résultat de la mesure instantané et d’une temporisation de X minutes (temps défini par I'utilisateur)
e En cas de temporisation en cours, une petite horloge apparait en supplément.
En cas de vent faible, I'icone disparait.
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Ni veau dbébacc s

La protection par mot de passe empéche les personnes non-autorisées d'accéder aux données du systeme afin de

garantir un fonctionnement fiable et sans probleme avec les valeurs préprogrammeées.

1 Le niveau d'acces 1 (utilisateur) n'est pas protégé par un mot de passe. Ce niveau ne permet que de consulter
certaines données.

1 Le niveau d'accés 2 (installateur) est protégé par un mot de passe. Les personnes connaissant les mots de
passe correspondants peuvent modifier les valeurs préprogrammées. Le mot de passe est 999.

T Le niveau dobéacc s 3 (Test Fabricant) pEeemotadpasseestbabs. c er
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8.9.4.2 Le bandeau dynamique

Le message du bandeau dynamique change en fonction du mode de fonctionnement de la zone en cours.

Les modes de fonctionnement automatigue par zone

a7 01/07/2025 A 01/07/2025 A 01/07/2025
R 15:30 g 22:00 o 22:05

| Fy A

g 2= ¢ RL) ¢
* *
L4

store 1 45 KLux | Store 1 [0 kLux |

[74]
e
o
-
..
hd

Auto - Protection Vent Fort Auto - Fermeture Auto - Mode Nuit
Lorsqu’une vitesse de vent supérieure a la Séquence de fermeture au Lorsque l'installation est en horaire
vitesse maximum renseigné par démarrage de l'automate OU au « Nuit » les stores sont fermés : les lames
Uutilisateur est atteinte, les stores sont passage Jour vers Nuit pour recaler sontinclinées a 0° et le store est déployé
fermés: les lames sontinclinées a 0° et le la position des stores. a 0% ce qui veut dire complétement replié
store est déployé a 0% ce qui veut dire vers le haut. Il est possible de paramétrer
complétement replié vers le haut. Uinstallation pour que le volet soit déplié

jusqu’en bas plutoét que non déplié.

o 01/07/2025 S 01/07/2025
SOucHIER 14:30 SOUCHIER 19:00

Auto - Pilotage solaire actif Auto - Pilotage solaire inactif
En cas de pilotage Pyranomeétre ou Luxmeétre, Plusieurs cas:
Uinstallation est dans ce mode lorsque les - En cas de pilotage Planning horairg, lorsque Uinstallation n’est pas en haoraire
conditions pour piloter les stores en fonction de la « Nuit », elle est dans ce mode, qui fige la position des stores égale a la
position du soleil sont remplies. La position des position renseignée par Uutilisateur comme étant la position « pilotage
stores est calculée en fonction de la position du solaire inactif »
soleil. - Encas de pilotage Pyranometre ou Luxmeétre, U'installation est également

dans ce mode si les conditions pour piloter les stores en fonction de la
position du soleil ne sont pas remplies. Encore une fois, les stores prennent
la position « pilotage solaire inactif».
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Autres modes de fonctionnement

A 01/07/2025
R 09:00
Store 4 [0 kLux | .

Communication Error
En cas de probleme de
communication entre 'automate
et 'écran tactile

. 01/07/2025

L™
SBucHes 14:20

01/07/2025
10:02

S

SOUCHIER
BOULLET

Store 1

Store 1

MANUEL - SUPERMANU
Mode tests fabricant
« Essais »

En cas de fonctionnement avec des dérogations
via U'écran tactile ou via des
boutons/commutateurs physiques:
Dérogation - Ouverture manuelle
Dérogation - Fermeture manuelle
Fermeture Générale par la GTB
Fermeture Générale par l'écran tactile
Fermeture Générale par le commutateur
Ouverture Générale par la GTB
Ouverture Générale par l'écran tactile
Ouverture Générale par le commutateur

Fermeture ou ouverture générale par forcage

o 01/07/2025

SoUEr 14:30 Position actuelle : _

N
i N Demande Position :
o~

¢ == De.t;pggtnon pendant

Store 1 .

[ 45 klLux | ~
EEEEE | | e "*
Déployer store Reset  Rentrer sl;pre- “\Modsr

P o
\
]

/ Mode Automatique

4

Rentrer store

Pl

I

-— et
d’" '~\-
4 LY
i A
\ l

S Depbyer store, P

""n-——---""

Forgage de l'ensemble des stores
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Dérogation par zone pour une ouverture ou une fermeture temporisée

R 01/07/2025
SOUNER 14:30 Position actuele : _ A

Cliquer pour changer

e — - — Demande Position : |
! de groupe store.

-
- -

’

’, A !
Déployer stefe  Reset “Rentrer store” "Mode

Cliquer sur l'icone Déployer ou Rentrer pour forcer le comportement.
Attention:

- si la position actuelle estimée est a 0 degrés et que U'on clique sur
Fermer, rien ne se passe.

- si la demande de position est de 100 degrés et que la position actuelle
est de 100 degrés et que 'on cligue sur Ouvrir, rien ne se passe.

Saisir la position souhaitée et la durée de la
dérogation.

Lorsque le temps est écoulé, le systeme
repasse en automatigue.

Depuis | 6®cran tactile ou par un double bouton i mpul si
estenmesurede d®r oger au mode de fonctionnement automati qu
groupe de store souhaité pendant une durée réglable.

Pour effectuer une dérogation depuis un bouton impulsionnel: mai nt enir | dappui sur | e
secondes.
Si |l a d®rogation de | a zone est effectu®e depuis un bc
est possible déannuler | a d®rogation en cours en appuy
fermeture.
Dans | e cas 0% | 6ut i | idseast edu®r osgoauthiaoci ntse rdaeiptu iesf flebc®curearn t ¢

méme temps: pour garantir un bon fonctionnement Reset»ldélanst a
d®r ogati on de p uouslazode®rquestion dvancde faite @ne demande de dérogation depuis un
bouton physique pour cette méme zone.

Si un vent important survient pendant la Dérogation i Ouverture manuelle , les stores remontent, les lames se
referment. A disparition de la détection, les stores se réouvrent automatiguement a la position demandée.

Ver 1.010 34 /52



8943 R®gl ages dedubydttner | oge

S 01/07/2025
BOE 14:30 T~a Batiment
i S~a Info
Pilqtage
Store 1 . S ~o Essai
Motorisations S~
Horairelﬁ' \‘
Capteurs ]
- - - -
- - -
- - -
’Horloge actuelle . .
Maintenant: 01/05/2025 - 14:30 Saisirla da.lte e.t
\ 105/ : I’heure puis cliquer
-
23 : 59 Débutde la nuit Nouvelles valeurs _--~. surlebouton
4 AY
Fin de la nuit EN | , «Appuyer pour
\ ! appliguer» pour

I:H:l - mettre a jour

Appuyer pour appliquer| l’horloge.

Lun Mar Mer Jeu Ven Sam Dim

8.9.4.4 Réglages des périodes Eté / Hiver et des horaires de nuit

P 01/07/2025
SOUCHIER 14:30

BOULLET
.

(=
kil ‘
. . - Essai
Motorisations ™ ~
~ »’
. Horair'ES
Capteurs

Le mot de passe est 99S.

Cliquer sur les =="" - .-
heures ou les 01/05/2025 - 14:30 . 01/05/2025 - 14:30 . Dans cet exemple, la periode
’ _ Eté est du 6 avrilau 15
minutos pou oy
valeurs \ 23: 59 Début delanuit ,.
Cliguer sur les cases pour Fin de 2 nuit Debut de fére .

choisir les jours 15/ 09 Fin de rété Cliquer sur les dates

d’occupation pour . . . . . . . pour modifier les
lBSE]l..IElS lBE.i plages Lun Mar Mer Jeu Ven Sam Dim valeurs

horaires doivent

s'appliguer.

Dans cet exemple, la période Eté est du 6 avril au 15 septembre.

Le pilotage en suivant | a course du sol eil ne peut avoir
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8.9.4.5 Réglages des programmes horaires

Cliquez sur les heures
ou les minutes pour
modifier les valeurs

20/08/2024 - 11:32

Début de l'été

15/ 09 Findelété

\ Store 1 01/05/2025 - 14:30
\

» | 2359 Fin plage 1 occupation

Début plage 1 occupation

Début plage 2 occupation
23 : 59 Fin plage 2 occupation

Lun Mar Mer Jeu Ven Sam Dim

zones

Cliquer sur les cases pour choisir les jours d’occupation
pour lesquels les plages horaires doivent s’appliquer.

8946 Forcer |l a p®riode

20/08/2024 - 11:32
(o R e e et écan |
E———

{ \
\ A
—

Début de Pété

15/ 09 Finderété

Cliquer sur 'icone . pour modifier la
prise en compte de la saison.

La saison est fixée par le programme horaire
de I'écran tactile.

La période été est permanente.

La période hiver est permanente.

déoccupation

et |l a p®riode

St_ore 1 01/05/2025 - 14:30
W oo d et écran |

Début plage 1 occupation

4

N

FS—

23 : 59 Finplage 1 occupation
Début plage 2 occupation
23 : 59 Fin plage 2 occupation

Lun Mar Mer Jeu Ven Sam Dim

Si d’autres zones
existent, la fleche
apparait, cliquer
dessus pour définir les
horaires des autres

Et ®/ Hi

Cliquer sur l'icone . pour modifier la prise en compte de la

période d’occupation.

programme horaire de I'écran tactile.
La periode d’inoccupation est permanente.

La période d’occupation est permanente.

La période de nuit est permanente.

La période est imposée par la GTB.

Ver 1.010
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8.9.4.7 Paramétrer le batiment

\
PBatiment

S 01/07/2025 ; \ /
S 14:30 (N ==

Pilotage

Essai

. Motorisations
. Capteurs

Horaires

Latitude :
Longitude :

GMT d'été :
Nombre de zones :

. Paramétres Store 1 Co

Programme horaire commun

Signe de vie du Matre : _ :
I
Nombre d'esclaves: \

g Le

_______

Cette page permet de voir:

- 'état de communication entre
I'écran et 'automate maitre
grace au signe de vie

- L'état de communication entre
le maitre et les automates
esclaves (pastille rouge si non
communication, pastille verte si
communication établie)

Cliguer pour appliquer le planning horaire d’occupation du groupe

de stores 1 a tous les autres groupes de stores

8.9.4.8 Paramétrer les caractéristiques des groupe s de stores

A partir de la page précédente, on accéde a la page de réglage du premier groupe de store :

Cocher cette case si le store est en toiture

Renseigner Uorientation de la
facade du batiment sur laquelle
se trouve le groupe de store

Facade . En fagade

(orientation par rapport au
Nord):

- Nord: 0°

- Est: 90°

- Sud: 180°

- Quest: 270°

Sélectionner le type de store:
Volet roulant

Orientation : /Il

Inciinaison :

’
Type de protection solaire .

B
O

Position de nuit de sécurité désactivée

Renseigner l'inclinaison de la fagade
du batiment sur laquelle se trouve le
groupe de store (inclinaison par
rapport a Uhorizontal):

- Fagade «droite » : 90°

- Fagade inclinée vers le sol : < 90°

- Facade inclinée vers le ciel : > 90°

Cliquer pour paramétrer plus

“— endétails le groupe de store

Cocher la case si le volet doit étre
descendu jusqu’en bas la nuit / les

Ver 1.010
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Cliquer ensuite sur la page suivante pour paramétrer plus en détail le groupe de store en question.
La page apparaitra de mani re suivante suivant qudil

Cas du volet/store Cas des lames

Volet/Store . Store vertical
e‘l

4
. Non occultant thermique "‘ ] /"\
pY
. Lames Espacement : .

igner en détails le type de lames,
spacement, la largeur.

. Lames verticales

Cocher la premiére case s’il s’agit d’un store
banne.

Cocher la deuxiéme case s’il s’agitd’un
occultant thermique.

. Lames horizontales

Dans le cas des lames verticales, rotation en:

. Sens anti horaire

Cliguer ensuite pour paramétrer
les autres groupes de stores. . Sens horaire

Bien paramétrer chaque groupe de store en remplissant chacune des deux pages pour chaque groupe.
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8.9.4.9 Configuration du capteur de vent

A 01/07/2025
SR 14:30

Store 1

Cochersila
sonde existe

Affichage de la
vitesse mesurée
en km!"h TE-‘mp ur Météo: _—

esse seuil vent:

P X

Info
Pilotage

——

Batiment

Essai
Motorisations
b -
\‘ Horaires
gapteurs

Sélectionner le type de capteur:

Capteur 0-10V 0..35m/s
Capteur 0-10V 0..50 m/s
Impulsionnel

Contact sec

Non utilisé

Renseigner le seuil de vitesse de vent: au-dela de cette limite, Uinstallation Cliquer pour

passera en protection contre les vents forts: les stores se ferment.

Ver 1.010
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8.9.4.10 Configuration du Pyranometre

A partir de la page de la sonde de vent, cliquer sur la page suivante :

Sélectionner le type de capteur:

M1 ou Modbus . 0-10V 0..2000 W/m2

. 0-10V 0..5000 W/m2

AUTO: Valeur du capteur . Modbus (Adresse: 20 / Mesure a lire sur registre 2 et 3)

Valeur manuelle:

Valeur utisce: | EEINNINEEY D Non utitiseé

Affichage de la mesure en W/m2

Pour forcer la valeur :

Cliquer sur le <A »: il se transforme en
une Main, cela veut dire que 'on passe
en mode manuel sur cette grandeur.

Pyranomeétre
M1 ou Modbus

WMUTO: Valeur du Capketif o

1
Valeur manu elle:'[s

~

Renseigner la valeur manuelle
souhaitée.

.

S ”

Valeur utiisée:

Afin déeffectuer des essais ou pour un mode de fonctionr
peut étre forcée manuellement.

Cliquez sur le bouton . pour passer en mode manuel, une main apparait., la valeur pris en compte est
la valeur manuelle.

La valeur utilisée permet de vérifier la valeur de la sonde actuellement prise en compte par le systeme.
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8.9.4.11

8.9.4.12

I,m(_m etre .

AUTO, Valeur du capteur

Luxmetre .

Valeur manuelle:

Valeur utiisée:

,——m

MTO Valeur du capiau
1 ~s
. Valeur manuele: { )
v [ 15 kLux |

-
~e==’ Valeur utiisée:

103 .
[ 0-10v0.20kiux |15 klux B

Température ambiante

Configuration des capteurs de luminosité

A partir de la page du pyranometre, cliquer sur la page suivante :

Sélectionner le type de capteur:

. 0..10V 0..20 kLux
. 0..10V 0..50 kLux
. 0..10V 0..100 kLux

Luxmeétre Zone 1 master
Luxmetre Zone 2 master
Luxmeétre Zone 3 master

Luxmeétre Zone 4 master

Non utilisé

Affichage de la mesure en kLux

Pour forcer la valeur:
Cliquer sur le « A »: il se transforme en une Main, cela veut dire
gue U'on passe en mode manuel sur cette grandeur.

Renseigner la valeur manuelle souhaitée.

Configuration des capteurs de température ambiante

A partir de la page des luxmétres, cliquer sur la page suivante :

Sélectionner le type de capteur:

. NTC20K
.‘ 0..10v 0..40°C

0..10V 0..50°C

Température Zone 1 master
Température Zone 2 master

Température Zone 3 master

Ecran tactile

Non utilisé

Affichage de la mesure
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8.9.4.13 Réglages des consignes

Commencer par renseigner le type de pilotage :

Renseigner ensuite les consignes en fonction du type de pilotage choisi :

Ver 1.010 42152






























